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seine dem riickwartigen Ende der landwirtschaftlichen Erntemaschine zustrebende Bewe- 
gungsrichtung verliert. Derartige Behinderungen des Erntegutflusses fiihren zu einer erhebli- 
. chen Verschlechterung der ReinigungsleisUmg. Andererseits verhindert ein unterhalb der 
Trenneinrichtung angeordnetes Arbeitsorgan, dass der auf der Trenneinrichtung, der am Ge- 
blase und an der Reinigungseinrichtung abgeschiedene Erntegutstrom auf einfache Weise 
wieder zusammengefuhrt werden konnen, urn sie einer Zerkleinerungseinrichtung zuzufuhren, 
die die verschiedenen Erntegutstrome Vermischt, zerkleinert und beispielsweise in Breitablage 
wieder auf dem Feld verteilt. 

GemaB der europaischen Patentschrift EP 0 314 695 gewinnen derartige Zerkleinerungs- und 
Mischeinrichtung jedoch zunehmend an Bedeutung, da immer haufiger auf die Verwertung 
des Getreidestrohs verzichtet wird, wobei das Getreidestroh den Verrottungsprozess 
beschleunigend gehackselt auf dem Feld verteilt werden soli. 

Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zugrunde, eine landwirtschaftliche Erntemaschine 
der eingangs genannten Art so weiterzubilden, dass die aus der landwirtschaftlichen Ernte- 
maschine abzugebenden Nichtkombestandteile verwirbelungs- und stdrungsfrei die landwirt- 
schaftliche Erntemaschine durchlaufen und wahlweise zusammen oder voneinander getremit 
und sich nicht gegenseitig beeinflussend aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine ausge- 
tragen werden kOnnen. 

ErfindungsgemaB wird die Aufgabe durch eine landwirtschaftliche Erntemaschine mit den 
- gnzeichnenden Merkmalen des Anspruchs 1 und einem Verfahren zum Betreiben einer 
idwirtschaftlichen Erntemaschine mit den kennzeichnenden Merkmalen des Anspruchs 11 
gelost. 

Indem der Reinigungseinrichtung und den wenigstens zwei Ernteguttransporteinheiten ein 
Sauggeblase so im riickwartigen Bereich in vertikaler Richtung zugeordnet fat, dass neben der 
Abforderung des von dem Druckgeblase gefdrderten Luftstromes im Bereich der FaUstufe 
zwischen den Ernteguttransporteinheiten ein in Richtung des Sauggeblases gerichteter Luft- 
strom erzeugt wird, ist sichergesteUt, dass die wenigsten zvvei im Bereich der FaUstufe 
zusammenkommenden entgegengesetzte Bewegungsrichtung aufweisenden Erntegutstrome 
keine den Gutfluss behindernde Verwirbelungen ausbilden. Neben der Vermeidung von Gut- 
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staus innerhalb der land wirtschaft lichen Erntemaschine fuhrt dies auBerdem zu einer verbes- 
serten Reinigungsleistung. 

In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung kann das Sauggeblase als Erntegutzerklei- 
nerer ausgefiihrt sein, sodass die in den Erntegutzerkleinerer einlaufenden Erntegutstrome 
untereinander vermischt und langstiickiges Gut, wie beispielsweise Stroh, die Verrottung be- 
gunstigend in kurze Stiicke zerkleinert wird. 

Damit der in dem Bereich der Fallstufe zwischen den wenigstens zwei Ernteguttransportein- 
heiten hindurchtretende und zum Ende der landwirtschaftlichen Erntemaschine gerichtete 
Luftstrom an sich andernde Erntebedingungen angepasst werden kann, ist in einer weiteren 
vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung vorgesehen, dass der Luftstrom einstellbar ist. 

Eine besonders effiziente Anpassung der Geschwindigkeit des Luftstromes an die Ernte- 
bedingungen wird dann erreicht, wenn die Geschwindigkeit in Abhangigkeit von der Gutart 
und dem Durchsatz erfolgt, da diese beiden Parameter einen bestimmenden Einfluss auf das 
Separationsergebnis einer Reinigungseinrichtung haben. 

Auf konstruktiv einfache Weise kann die Einstellung der erforderlichen Geschwindigkeit des 
Luftstromes dadurch erreicht werden, dass die Drehzahl des Sauggeblases verandert wird. 

Damit die momentane Geschwindigkeit des . Luftstromes mit ausreichender Genauigkeit 

#|gimmbar ist, wird in einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung vorgeschla- 
en, die Luftgeschwindigkeit im Bereich der Fallstufe mittels an sich bekannter Luft- 
geschwindigkeitsmesser zu erfassen, die dann uber eine Regelstrecke zu einer Anpassung der 
Luftgeschwindigkeit im Bereich der Fallstufe fuhrt. 

Eine besonders einfache Ausfuhrung der Regelstrecke ergibt sich dann, wenn eine definierte 
Luftgeschwindigkeit in Abhangigkeit von gutspezifischen Parametern voreingestellt wird und 
der im Bereich der Fallstufe ermittelte Geschwindigkeitswert hinreichend oft mit diesem vor- 
eingestellten Geschwindigkeitswert verglichen und wenn erforderlich, wieder an diesen ange- 
passt wird. Eine sehr gut an sich andernde Erntegutparameter angepasste Regelung der 
Geschwindigkeit des Luftstromes im Bereich der Fallstufe wird dann erreicht, wenn die Re- 
gelung in Abhangigkeit von den gutspezifischen Parametern Gutart und Gutfeuchte erfolgt. 
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Um eine gerichtete Verteilung des das als Erntegutzerkleinerer ausgeffihrte Sauggeblase 
durchJaufenden Erntegutstromes auf dem Feld zu erreichen, kann dem Erntegutzerkleinerer 
eine an sich bekannte Emtegutverteileinrichtung zugeordnet sein, die den zerkleinerten Emte- 
gutstrang gleichmaBig uber die Arbeitsbreite der landwirtschaftlichen Emtemaschine verteilt 
auf dem Feld ausbreitet. 


Damit auch im Abgabebereich der landwirtschaftlichen Arbeitsmaschine ein kontinuierlicher 
gutstauvermeidender Gutfluss realisierbar ist und die landwirtschaftliche Arbeitsmaschine 
eine hohe Flexibilitat in der Art der auszutragenden Emtegutstrome aufweist, kann die der 
landwirtschaftlichen Arbeitsmaschine zugeordnete Emtegutverteileinrichtung so ausgefuhrt 
sein, dass die die landwirtschaftliche Emtemaschine durchlaufenden Emtegutstrome in Breit- 
^ oder Schwadablage auf das Feld abgegeben werden konnen. In erfindungsgemaBer Weise 
kann die landwirtschaftliche Arbeitsmaschine so betrieben werden, dass einerseits ein Ernte- 
gutschwad geformt wird und andererseits aus der EmtegutverteUeinrichtung ein ernteguthalti- 
ger Luftstrom herausgefordert werden kann, ohne dass dieser Luftstrom dass zuvor geformte 
Emtegutschwad aufwirbelt. In besonders einfacher Weise wird dieses Verfahren dadurch 
ermoglicht, dass die EmtegutverteUeinrichtung den von ihr gefbrderten emteguthaltigen Luft- 
strom zu dem Emtegutschwad versetzt aus der landwirtschaftlichen Emtemaschine herausbe- 
wegt. Somit wird es moglich, langhalmiges Stroh zur spateren Verwendung im Schwad 
abzulegen, wahrend kurzhalmiges Stroh und Spreu gesondert aus der landwirtschaftlichen 
Emtemaschine abgesaugt werden kann. 

B^^esonders effektiv kann die landwirtschaftliche Emtemaschinen nach dem Verfahren betrie- 
ben werden, wenn die Abgabe des emteguthaltigen Luftstromes so stark seitlich zum bereits 
abgelegten Emtegutschwad erfolgt, dass eine gegenseitige Beeinflussung vollstandig unter- 
bleibt. 

Eine das erfindungsgemaBe Verfahren in besonders einfacher Weise realisierende landwirt- 
schaftliche Emtemaschine ergibt sich dann, wenn dem Sauggeblase wenigstens ein Emtegut- 
leitelement zugeordnet ist, welches den Zugang zum Sauggeblase zumindest teilweise ver- 
schliefit und die dem Sauggeblase nachgeordnete Emtegutverteileinrichtung wenigstens uber 
einem Teil ihrer Arbeitsbreite das Austreten des emteguthaltigen Luftstromes unterbinden 
kann. Auf diese Weise wird es moglich, dass ein Teil des die landwirtschaftliche Emte- 
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maschine durchlaufenden Emtegutes unter Umgehung des Sauggeblases ausgetragen und in 
einem Schwad abgelegt werden kann, wahrend der ernteguthaltige Luftstrom so aus dem 
Sauggeblase herausfdrderbar ist, dass er mit dem auf dem Boden abgelegten Emtegutschwad 
nicht in Kontakt kommt. 

Eine konstruktive besonders einfache Ausflihrung ergibt sich dann, wenn das Verschliefien 
wenigstens eines Teils der Abgabebreite der Emtegutverteileinrichtung durch in ihrer Lage 
veranderbare Gutleitstege erfolgt. 

In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung kSnnen der Emtegutverteileinrichtung auch 
mehrere Gutleitstege zugeordnet sein, die zur Vereinfachung ihrer Lageanderung in rechts- 
und linksseitige Gruppen aufgeteUt sein konnen und von einem gemeinsamen Verstellmecha- 
nismus gesteuert werden. 

Da das Emtegutschwad in aller Regel mittig hinter der landwirtschaftlichen Arbeitsmaschine 
auf dem Boden abgelegt wird, ist der versehlieBbare Gutleitkanal ebenfalls mittig an der 
Emtegutverteileinrichtung angeordnet. 


^^rnl 


Damit der versehlieBbare Gutleitkanal eine moglichst groBe Ausdehnung quer zur Fahrtrich- 
tung hat ist es notwendig, dass die diesen Gutleitkanal begrenzenden Gutleitstege einen rela- 
tiv groBen Abstand zueinander einnehmen mussen. Damit nun aber auch beim Betreiben der 
Emtegutverteileinrichtung in der Arbeitstellung „Breitablage" eine sichere Fuhrung des 
kteguthaltigen Luftstromes in der Emtegutverteileinrichtung gewahrleistet ist, konnen die- 
verschlieBbaren Gutleitkanal weitere Gutleitstege zugeordnet sein, die beim Betreiben 
der Emtegutverteileinrichtung in der Arbeitstellung „Schwadablage" hinter die diesen Gut- 
leitkanal verschlieBenden Gutleitstege zuruckschwenken. 


Urn den VersteUaufwand fur die Gutleitstege zu begrenzen kann den Gutleitstegen der Emte- 
gutverteileinrichtung ein Koppelmechanismus zugeordnet sein, der durch handisches oder 
femgesteuertes Betatigen alle mit dem Koppelmechanismus verbundenen Gutleitstege gleich- 
zeitig in ihrer Lage verstellt. 

Urn eine moglichst groBe Flexibilitat in der einsteUbaren Gutaustragrichtung zu erhalten, 
konnen die Gutleitelemente der Emtegutverteileinrichtung eine geradlinige oder gekriimmte 
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Gestalt aufweisen und iiber einen groCen Schwenkbereich von einer annahernd entgegen der 
Fahrtrichtung weisenden in eine hierzu annahernd senkrechte Position verschwenkbar sein. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen sind Gegenstand weiterer Unteranspriiche und werden 
nachfolgend anhand von Zeichnungen naher erlautert. 

Es zeigen: 

Figur 1 eine erfindungsgemafie landwirtschaftliche Erntemaschine in der Seitenansicht 

Figur 2 eine Detailansicht der erfindungsgemafien Steuer- und Regelstrecke 

Figur 3 eine Detailansicht der erfindungsgemafien Erntegutverteileinrichtung in der 

Arbeitsstellung „Breitablage" in der Draufsicht 
Figur 4 eine Detailansicht der erfindungsgemafien Erntegutverteileinrichtung in der 

Arbeitsstellung „Seitenablage" in der Draufsicht 


In Figur 1 ist eine als Mahdrescher 2 ausgefuhrte landwirtschaftliche Erntemaschine 1 darge- 
stellt, der an ihrem in Fahrtrichtung FR weisenden frontseitigen Ende ein Schragforderer 3 
zugeordnet ist, der das in an sich bekannter und deshalb nicht naher dargestellter Weise 
geerntete Gut einem Eintrommeldreschwerk 4 zuflihrt. Der zwischen der Dreschtrommel 5 
und dem Dreschkorb 6 hindurchgefiihrte Erntegutstrom 7 wird im riickwartigen Bereich der 
Dreschtrommel 5 von einer Ubergabetrommel 8 ubernommen, die den Erntegutstrom 7 an ein 
nachgeordnetes als Axialtrennrotor 9 ausgefuhrtes Korn-Stroh-Trennorgan 10 iibergibt, des- 
sen innenliegender von einem Rotorgehause 1 1 wenigstens teilweise ummantelter Trennrotor 
1 0 12 aufgrund seiner Drehbewegung den Erntegutstrang 7 zwischen Trennrotor 12 und Rotor- 
gehause 1 1 in den riickwartigen Bereich des Trennrotors 12 fordert. Im riickwartigen Bereich 
des Trennrotors 12 verfugt das Rotorgehause 1 1 iiber eine untenseitige Offhung 13 durch die 
der zwischen Trennrotor 12 und Rotorgehause 1 1 geforderte Erntegutstrom 7 wieder aus dem 
Axialtrennrotor 9 austreten kann. 


Dem Axialtrennrotor 9 ist untenseitig eine als Riicklaufboden 14 ausgefuhrte erste Erntegut- 
transporteinheit 15 in einer in vertikaler Richtung geneigten Lage zugeordnet, die den durch 
die Offhungen 16 des Rotorgehauses 11 abgeschiedenen Erntegutstrom 17 auffangt. Der 
Riicklaufboden 14 ist gemafi Pfeilrichtung 18 schwingend angetrieben, sodass das von ihm 
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aufgefangene Erntegut 17 allmahlich zum frontseitigen Ende des Rucklaufbodens 14 gefbr- 
dert und schlieBlich schwerkraftbedingt abgegeben wird. 

Unterhalb des Eintrommeldreschwerks 4, der Ubergabetrommel 8 und dem Axialtrennrotor 9 
mit untenseitigem Rucklaufboden 14 ist eine Erntegutvorbereitungs- und Reinigungseinrich- 
tung 19 angeordnet, deren Vorbereitungsboden 20 uber eine Rahmenkonstruktion 22 mit einer 
im Ausfuhrungsbeispiel mehrere Siebebenen 23 aufweisenden Reinigungseinrichtung 24 
drehfest verbunden ist. Die den Vorbereitungsboden 20 und die Siebebenen 23 aufhehmende 
Rahmenkonstruktion 22 ist mittels Schwingen 25 drehbar in der land wirtschaft lichen Ar- 
beitsmaschine 1 gelagert, wobei sich die Drehbewegung der Rahmenkonstruktion 22 auf ein 
Schwingen gemafl der Pfeile 26 beschrarikt. 

J)er Vorbereitungsboden 20 nimmt eine in vertikaler Richtung geneigte Lage ein und erstreckt 
^ch unterhalb des Eintrommeldreschwerks 4 entlang der Ubergabetrommel 8 bis in den front- 
seitigen Endbereich des dem Axialrotor 9 untenseitig zugeordneten Rucklaufbodens 14. Der 
Vorbereitungsboden 20 nimmt somit den im Bereich des Eintrommeldreschwerks 4 abge- 
schiedenen Erntegutstrom 27, den im vorderen Bereich des Axialtrennrotors 9 abgeschiede- 
nen Erntegutstrom 28 und den vom Rucklaufboden kommenden Erntegutstrom 17 auf. Durch 
die Schwingbewegung 26 des Vorbereitungsbodens 20 fiihrt dieser die Teilerntegutstrome 27, 
28, 17 zusammen und fordert sie als einen gemeinsamen Erntegutstrom 29 zu seinem riick- 
wartigen Ende, sodass der Vorbereitungsboden 20 die wenigsten eine weitere Ernteguttrans- 
porteinheit 21 der land wirtschaft lichen Erntemaschine 1 bildet. 

Im ruckwartigen Bereich des Vorbereitungsbodens 20 wird der Erntegutstrom 29 an die eine 
oder mehreren Siebebenen 23 der Reinigungseinrichtung 24 ubergeben und aufgrund deren 
Schwingbewegung 26 in den der Fahrtrichtung FR der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 
abgewandten Endbereich der Reinigungseinrichtung 24 gefordert. Um die Reinigungsleistung 
der Siebebenen 23 zu erhohen ist diesen Siebebenen 23 ein Druckgeblase 30 zugeordnet, des- 
sen Luftstrom 31 die Siebebenen 23 durchflutet und leichte Bestandteile 32 des Erntegutstro- 
mes 29 in den ruckwartigen Bereich des Mahdreschers 2 fordert, wahrend die in dem vom 
Vorbereitungsboden 20 kommenden Erntegutstrom 29 befindlichen Korner 33 an den Sieb- 
ebenen 23 abgeschieden und von Forderorganen 34 aus dem Bereich der Reinigungseinrich- 
tung 24 herausgefordert werden. 
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Aufgrund des vertikalen Versatzes zwischen Rucklaufboden 14 und Vorbereitungsboden 20 
bildet sich in deren einander zugewandten Endbereichen eine einen Durchgangsspalt 35 
begrenzende Fallstufe 36 aus, in der die einander entgegengesetzt bewegten Erntegutstrome 
17, 27 des Rucklaufbodens 14 und des Vorbereitungsbodens 20 zu einem gemeinsamen 
Erntegutstrom 29 zusarnmengefuhrt werden. Wahrend dieses Vermischvorganges kann es zu 
Verwirbelungen kommen, die den Gutfluss im Bereich der Fallstufe 36 erheblich behindern 
und unter Umstanden ganz zum Erliegen bringen. Die damit verbundenen Probleme vermei- 
dend, ist der als Mahdrescher 2 ausgefuhrten landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 in ihrem 
ruckwartigen Bereich ein Sauggeblase 37 zugeordnet, welches gemaB Pfeilrichtung 38 um- 
lauft und wenigstens teilweise von einer in Figur 1 nur schematisch angedeuteten Ummante- 
lung 39 umgeben ist. Obenseitig ist dem Sauggeblase ein urn eine quer zur Fahrtrichtung FR 
weisende Achse 40 schwenkbares Erntegutleitelement 41 zugeordnet, welches einenends 
J^entweder mit einem gestellfest und unterhalb der Rotorgehauseoflhung 13 angeordneten Leit- 
^^^Rech 42 oder mit einem im ruckwartigen Bereich des Korn-Stroh-Trennorgans 10 angeord- 
neten Verschlussblech 43 in Wirkverbindung bringbar ist. ErfindungsgemaB ist das Saugge- 
blase 37 den wenigstens zwei Ernteguttransporteinheiten 15, 21 und der Reinigungseinrich- 
tung 24 so im ruckwartigen Bereich in vertikaler Richtung zugeordnet, dass es den von dem 
Druckgeblase 30 durch die Siebebenen 23 der Reinigungseinrichtung 24 bewegten Luftstrom 
31 abfordert und zusatzlich einen weiteren Luftstrom 44 erzeugt, der den Durchgangsspalt 35 
im Bereich der Fallstufe 36 in Richtung des Sauggeblases 37 durchstromt, um ein Verwirbeln 
der in diesem Bereich aufeinandertrefFenden Erntegutstrome 17, 27 zu vermeiden und deren 
gerichtete Bewegung in den ruckwartigen Bereich der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 
zu unterstiitzen. 

GemaB Figur 1 kann der Rotor 45 des Sauggeblases 37 umfangsseitig eine Vielzahl an sich 
bekannte Schneidmesser 44 aufweisen, die mit an der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 
angeordneten Gegenschneiden 46 zusammenarbeiten, sodass das Sauggeblase 37 zudem als 
Erntegutzerkleinerer 47 ausgebildet ist. 

Damit der von dem Sauggeblase 37 im Bereich der Fallstufe 36 erzeugte Luftstrom 44 auf 
einfache Weise an verschiedene Erntebedingungen anpassbar ist, kann die Geschwindigkeit 
des Luftstromes 44 im Bereich der Fallstufe 36 verandert werden, wobei eine besonders gute 
Anpassung an den durch die Fallstufe 36 gefbrderten Erntegutstrom 29 dann erreicht wird, 
wenn die Geschwindigkeit des Luftstromes 44 gutart- und/oder durchsatzabhangig erfolgt, 
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wobei die hierfiir erforderliche und an sich bekannte Sensorik 45 im Bereich der Fallstufe 36 
anzuordnen ware. 

Im einfachsten Fall kann die Veranderung der Geschwindigkeit des Luftstromes 44 im 
Bereich der Fallstufe 36 dadurch erreicht werden, dass im Bereich der Fallstufe 36 ein oder 
mehrere an sich bekannte Luftgeschwindigkeitsmesser 45 angeordnet sind, die die Geschwin- 
digkeit des Luftstromes 44 sensieren und den gemessenen Wert XI einer Steuer- und Rege- 
lungseinheit 46 zuflihren. Der Steuer- und Regelungseinheit 46 wurde zuvor ein anzusteuern- 
der Geschwindigkeitswert X2 fur den Luftstrom 44 zugeordnet, der in der Steuer- und Rege- 
lungseinheit 46 mit der momentanen Geschwindigkeit des Luftstromes 44 verglichen wird, 
wobei die Steuer- und Regelungseinrichtung 46 bei Abvveichungen eine Anpassung der 
Geschwindigkeit des Luftstromes 44 vornimmt. Im einfachsten Fall kann die Anpassung der 
eschwindigkeit des Luftstromes 44 an den voreingestellten Geschwindigkeitswert X2 
durch erreicht werden, dass die Steuer- und Regelungseinrichtung 46 ein Ausgangssignal 
Yl generiert, welches entweder die Drehzahl des Sauggeblases 37 erhoht, wenn die 
Geschwindigkeit des Luftstromes 44 unter dem voreingestellten Geschwindigkeitswert X2 
liegt oder die Drehzahl des Sauggeblases 37 reduziert, wenn die Geschwindigkeit des Luft- 
stromes 44 uber dem voreingestellten Geschwindigkeitswert X2 liegt. Es liegt im Rahmen der 
Erfindung, dass der voreingestellte Geschwindigkeitswert X2 auch ein oder mehrere 
Geschwindigkeitsbereiche umfassen kann und das von der Steuer- und Regelungseinrichtung 
46 generierte Ausgangssignal Yl ein elektrisches, mechanisches, hydraulisches oder pneu- 
matisches Ausgangssignal Yl sein kann, wobei die hierfiir erforderlichen Ubertragungssys- . 
teme 48 an sich bekannt und deshalb nicht naher beschrieben sind. 


Damit der voreingestellte Geschwindigkeitswert X2 hinreichend genau an die jeweiligen 
Erntebedingungen angepasst ist, kann dieser voreingestellte Geschwindigkeitswert X2 in Ab- 
hangigkeit von gutspezifischen Parametern definiert sein, wobei als gutspezifische Parameter 
insbesondere die Gutart und die Gutfeuchte herangezogen werden. 

Um das den Erntegutzerkleinerer 47 durchlaufende Erntegut in dessen rtickwartigen Bereich 
ohne Gutstauerscheinungen und in der Austragrichtung beeinflussbar abgeben zu konnen. ist 
dem Erntegutzerkleinerer 47 in diesem Bereich eine Erntegutverteileinrichtung 49 in noch 
naher zu beschreibender Weise zugeordnet. 
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Das obenseitig dem Erntegutzerkleinerer 47 verschwenkbar zugeordnete Erntegutleitelement 
41 nimmt in einer ersten Schwenkposition (ausgezeichnete Darstellung in Fig. 1) eine Lage 
ein, in der der aus der Offiiung 13 des Rotorgehauses 11 austretende Erntegutstrang 50, im 
wesentlichen Langstroh, oberhalb des Erntegutzerkleinerers 47 -und der Erntegutverteilein- 
richtung 49 entlanggefiihrt und als Schwad 51 auf dem Boden 52 abgelegt wird. In einer 
zweit en- Schwenkposition (gestrichelte Darstellung in Fig. 2) gibt das Erntegutleitelement 41 
den Erntegutzerkleinerer 47 obenseitig frei, sodass das aus der Offiiung 13 des Rotorgehauses 
1 1 austretende Erntegut 50 gemeinsam mit dem aus der Reinigungseinrichtung 24 abgefbr- 
derten Erntegutsrom 32 den Erntegutzerkleinerer 47 durchlauft und zerkleinert an die Ernte- 
gutverteileinrichtung 49 iibergeben wird. 


Damit der von dem Erntegutzerkleinerer 47 an die Erntegutverteileinrichtung 49 tibergebene 
J^Erntegutstrom 53 in seiner Austragrichtung 54-57 einstellbar ist, sind der Erntegutverteilein- 
^||Wchtung.49 innenseitig gekriimmte Gutleitstege 58 um am Gehause 62 befestigte Achsen 59 
schwenkbar zugeordnet. Eine unproblematische Verstellung mehrerer Gutleitstege 58 wird 
dann moglich, wenn den Gutleitstegen 58 einenends Fuhrungsbolzen 60 angeformt sind, die 
jeder fur sich in bogenfbrmigen Langlochschlitzen 61 des Gehauses 62 gefuhrt werden und 
die mehreren Gutleitstege 58 zu Gruppen 63, 64 zusammengefasst sind, wobei die Gruppen 
63, 64 von Gutleitstegen 58 spiegelbildlich zur Mitte der Erntegutverteileinrichtung 49 ange- 
ordnet sind und die Fuhrungsbolzen 60 der Gutleitstege 58 jeder Gruppe 63, 64 aufierhalb des 
Gehauses 62 durch Fuhrungsstege 65 miteinander verbunden werden. Auf diese Weise wird 
es moglich beide Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 durch einen einzigen Koppelmecha- 
nismus 66 um die jeweiligen Achsen 59 in verschiedene Positionen zu verschwenken. Zur 
bfr Vermeidun 8 von Storungen des Gutflusses innerhalb der Erntegutverteileinrichtung 49 ist der 
Koppelmechanismus 66 aufierhalb des Gehauses 62 angeordnet. Der Koppelmechanismus 66 
wird von einem drehbar am Gehause 62 der Erntegutverteileinrichtung 49 angeordneten Zen- 
tralhebel 67 gebildet, dem erste und zweite Schwenkachsen 68, 69 zugeordnet sind, die zu- 
dem Koppelglieder 70, 71 drehbar aufiiehmen, die anderenends ebenfalls drehbar mit 
wenigstens einem Fuhrungsbolzen 60 eines Gutleitsteges 58 jeder Gruppe 63, 64 von Gutleit- 
stegen 58 schwenkbar verbunden sind. Auf diese Weise wird es moglich durch handisches 
Oder fernbetatigtes Verstellen des mittels Bolzen 72 in einer dem Gehause 62 der Erntegut- 
verteileinrichtung 49 angeformten Schlitzfuhrung 73 laufenden Zentralhebels 67 ein gleich- 
zeitiges Verschwenken aller Gutleitstege 58 zu realisieren. 
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In einer ersten SteUung des Zentralhebels 67 gemaB Fig. 3 (Durchdringungszeichnung) bilden 
die Gutleitstege 58 in ihren Zwischenraumen Gutleitkanale 74 aus, die das in die Erntegut- 
verteileinrichtung 49 hineingefbrderte Erntegut 53 entsprechend der jeweiligen Austragrich- 
tung 54, 55 in Breitablage auf dem Boden 52 verteilen. Wird der Zentralhebel innerhalb der 
Schlitzfiihrung 73 in die in Fig. 4 (Durchdringungszeichnung) dargestellte Position ver- 
schwenkt, verschieben die Koppelglieder 70, 71 die mit ihnen drehbar verbundenen 
Fuhrungsbolzen 60 der jeweiligen Gutleitstege 58 innerhalb der Langlochschlitze 61, wobei 
die untereinander mittels der Fuhrungsstege 65 gekoppelten Gutleitstege 58 in ihrer Lage quer 
zur Fahrtrichtung nach auBen verschwenkt werden. Dies fuhrt dazu, dass sich die von der 
Ausrichtung der Gutleitkanale 74 abhangigen Gutaustragrichtungen 56, 57 ebenfalls quer zur 
Fahrtrichtung nach auBen verschieben. In der Endlage gemaB Fig. 4 treffen die mit den Kop- 
pelgliedern 70, 71 verbundenen inneren Gutleitstege 58 im Bereich ihrer frontseitigen Enden 
aufeinander, sodass der von diesen Gutleitstegen 58 begrenzte Gutleitkanal 75 verschlossen 
wird und folglich durch diesen mittleren Gutleitkanal 75 kein ernteguthaltiger Luftstrom 53 
mehr fbrderbar ist. Mit einer derartig gestalteten Erntegutverteileinrichtung 49 kann die land- 
wirtschaftliche Erntemaschine 1 in erfindungsgemaBer Weise so betrieben werden, dass der 
aus der Oflhung 13 des Rotorgehauses 11 austretende Erntegutstrom 50 entlang des Leit- 
blechs 42 und oberhalb des Erntegutleitelementes 41 sowie der Erntegutverteileinrichtung 49 
aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine herausgefbrdert und als Schwad 51 auf dem 
Boden 52 abgelegt werden kann, wahrend der durch die Erntegutzerkleinerungseinrichtung 47 
aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 herauszufbrdernde ernteguthaltige Luftstrom 53 
quer zur Fahrtrichtung FR und versetzt zu dem Erntegutschwad 51 seitlich aus der landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine 1 ausgeblasen wird. Auf diese Weise wird sichergestellt, dass der 
seitlich aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 herausgefbrderte ernteguthaltige Luft- 
strom 53 den bereits auf dem Boden 52 liegenden Erntegutschwad 51 nicht zerstort. 

Da in der Arbeitstellung ,JBreitablage" (Fig. 3) die einander zugewandten Gutleitstege 58 der 
benachbarten Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 einen extrem breiten Gutleitkanal 76 aus- 
bilden wttrden, sind den einander zugewandten auBeren Gutleitstege 58 der Gruppen 63, 64 
von Gutleitstegen 58 je wenigstens ein weiterer Gutleitsteg 77, 78 zugeordnet, der nur in der 
Arbeitsstellung ,3reitablage Ci mit dem ernteguthaltigen Luftstrom 53 in Kontakt kommt. In 
der Arbeitstellung „Seitenablage 5i (Fig. 4) treten diese inneren Gutleitstege 77, 78 hinter die 
ihnen benachbarten Gutleitstege 58 der Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 zuriick. Ein der- 
artiges Verschwenken der inneren Gutleitstege 77, 78 wird dadurch erreicht, dass die inneren 


CLAAS Selbstfahxende Ernte^miinen GmbH 12 
Pat. 3955 

Gutleitstege 77, 78 einenends urn eine Schwenkachse 79 drehbar am Gehause 62 der Emte- 
gutverteileinrichtung 49 angeordnet sind und ihrem anderen Ende ebenfalls ein Fuhrungsbol- 
zen 80 angeformt ist, der wiederum eine in das Gehause 62 eingearbeitete Schlitzfuhrung 81 
durchsetzt. Obenseitig und aufierhalb des Gehauses nimmt der Fuhrungsbolzen 80 einen Kop- 
pelsteg 82 drehbar auf, dessen anderes Ende von einem weitern Fuhrungsbolzen 83 drehbe- 
weglich durchsetzt wird. Dieser Fuhrungsbolzen 83 kann sich ebenfalls innerhalb einer in das 
Gehause 62 eingearbeiteten Langlochfiihrung 84 bewegen und ist untenseitig mit dem jeweils 
innen liegenden Gutleitsteg 58 der Gruppen 63, 64 von Gutleitstegen 58 drehfest verbunden. 
Auf diese Weise wird es moglich, dass bei Betatigung des Koppelmechanismus 66 die inne- 
ren Gutleitstege 77, 78 von einer Arbeitsstellung in eine Nichtarbeitsstellung und umgekehrt 
verschwenkt werden konnen. 

Es liegt im Rahmen der Erfindung, dass das erfindungsgemafie Verfahren und die erfindungs- 
gemaBen Vorrichtungen 37, 49 nicht auf eine landwirtschaftliche Arbeitsmaschine 1 gemaB 
dem Ausflihrungsbeispiel beschrankt sind, sonder an beliebig ausgeflihrten Erntemaschinen, 
wie beispielsweise Mahdrescher mit Hordenschiittlern und/oder mehrtrommeligen Dresch- 
werken eingesetzt werden konnen um die beschriebenen Eflfekte zu erzielen. 

Zudem liegt es Rahmen der Erfindung, wenn die bogenformig dargestellten Gutleitstege 58 
geradlinig und die geradlinigen Gutleitstege 77, 78 bogenformig ausgeftihrt sind oder alle 
Gutleitstege 58, 77, 78 der Erntegutverteileinrichtung 49 krummlinige oder gerade Gestalt 
aufweisen. 
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Bezugszeichenliste 

1 landwirtschaftliche Erntemaschine 

2 Mahdrescher 

3 Schragforderer 

4 Eintrommeldreschwerk 

5 Dreschtrommel 

6 Dreschkorb 

7 Erntegutstrom 

8 Ubergabetrommel 

9 Axialtrennrotor 

10 Korn-Stroh-Trennorgan 

1 1 Rotorgehause 

12 Trennrotor 

13 Offiiung 

14 RuckJaufboden 

15 Ernteguttransporteinheit 

16 Offiiungen 

17 Erntegutstrom 

18 Pfeilrichtung 

19 Vorbereitimgs/Reinigimgseinrichtung 

20 Vorbereitungsboden 

2 1 weitere Ernteguttransporteinheit 
^j^), 22 Rahmenkonstruktion 

23 Siebebenen 

24 Reinigungseinrichtung 

25 Schwingen 

26 Pfeilrichtung 

27 Erntegutstrom 

28 Erntegutstrom 

29 Erntegutstrom 

30 Druckgeblase 

31 Luftstrom 


32 leichte Bestandteile/Spreu 

33 Korner 

34 Forderorgane 

35 Durchgangsspalt 

36 Fallstufe 

37 Sauggeblase 

38 Pfeilrichtung 

39 Ummantelung 

40 Achse 

4 1 Erntegutleitelement 

42 Leitblech 

43 Verschlussblech 

44 Luftstrom 

45 Luftgeschwindigkeitsmesser 

46 Gegenschneide 

47 Erntegutzerkleinerer 

48 Ubertragungssysteme 

4 9 Erntegut verteileinrichtung 

50 Erntegutstrang 

51 Schwaden 

52 Boden 

53 Erntegutstrom 
54-57 Austragrichtung 

58 Gutleitsteg 

59 Achse 

60 Fuhrungsbolzen 

61 Langlochschlitz 

62 Gehause 

63 Gruppe von Gutleitelementen 

64 Gruppe von Gutleitelementen 

65 Fuhrungssteg 
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66 Koppelmechanismus 

67 Zentralhebel 

68 Schwenkachse 

69 Schwenkachse 

70 Koppelglied 

71 Koppelglied 

72 Bolzen 

73 Schlitzfuhrung 

74 Gutleitkanale 

75 Gutleitkanal 

76 Gutleitkanal 

77 Gutleitsteg 
|^ 78 Gutleitsteg 

79 Schwenkachse 

80 Fiihrungsbolzen 

81 Schlitzfuhrung 

82 Koppelsteg 

83 Fiihrungsbolzen 

84 Langlochfuhrung 


FR Fahrtrichtung 

XI gemessene Geschwindigkeit 

X2 voreingestellte Geschwindigkeit 

Yl Ausgangssignal 
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Patentanspriiche 


1 . Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine mit wenigstens einer erntegutbearbeitenden 
Arbeitseinheit und einer dieser Erntegutbearbeitungseinheit zugeordneten ersten Ernte- 
guttransporteinheit und wenigstens einer weiteren Erntguttransporteinheit, wobei die 
wenigstens zwei Ernteguttransporteinheiten zwischen sich einen Gutdurchgangsspalt 
ausbilden und die von den Ernteguttransporteinheiten gefbrderten Erntegutstrome entge- 
gengesetzte Forderrichtung aufweisen und den Ernteguttransporteinheiten eine ein 
Druckgeblase aufweisende Reinigungseinrichtung zugeordnet ist, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass der Reinigungseinrichtung (19, 24) und den wenigstens zwei Ernteguttransportein- 
heiten (15, 21) ein Sauggeblase (37) so im riickwartigen Bereich zugeordnet ist, dass 
neben der Abfbrderung des von dem Druckgeblase (30) gefbrderten Luftstromes (31) zu- 
satzlich im Bereich der Fallstufe (36) zwischen den Ernteguttransporteinheiten (15, 21) 
ein in Richtung des Sauggeblases (37) gerichteter Luftstrom (44) erzeugt wird. 

2. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Sauggeblase (37) als Erntegutzerkleinerer (47) ausgebildet ist. 

3. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Anspriiche, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass die Geschwindigkeit des von dem Sauggeblase (37) im Bereich der Fallstufe (36) 
zwischen den Ernteguttransporteinheiten (15, 21) erzeugten Luftstromes (44) einstellbar 
ist. 

4. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Einstellung der Geschwindigkeit des Luftstromes (44) gutart- und/oder durch- 
satzabhangig erfolgt. 


5. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 
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dass die EinsteUung der Geschwindigkeit des Luftstromes (44) durch Veranderung der 
Drehzahl des Sauggeblases (37) erfolgt. 

6. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass im Bereich der FaUstufe (36) zumindest ein an sich bekannter Luftgeschwindig- 
keitsmesser (45) angeordnet ist der uber eine Regelstrecke (45, 46, 48, 37) die Geschwin- 
digkeit des Luftstromes (44) im Bereich der FaUstufe (36) regelt. 

7. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Regelstrecke (45, 46, 48, 37) die Eingabe eines voreingesteUten Geschwindig- 
keitswertes X2, die Ermittlung der Geschwindigkeit XI des Luftstromes (44) sowie die 
Anpassung der Geschwindigkeit XI des Luftstromes (44) an die voreingestellte 
Geschwindigkeit X2 umfasst. 

8. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach Anspruch 7, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass der voreingestellte Gutgeschwindigkeitswert X2 in Abhangigkeit von gutspezifi- 
schen Parametern definiert wird. 

9. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die gutspezifischen Parameter die Gutart und/oder die Gutfeuchte sind. 

10. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass dem Sauggeblase (37) eine Erntegutverteileinrichtung (49) zugeordnet ist. 
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1 1 . Verfahren zur Verteilung wenigstens eines aus einer landwirtschaftlichen Emtemaschine 
herausgeforderten Erntegutstromes, wobei die landwirtschaftliche Emtemaschine eine 
oder mehrere erntegutbearbeitende Arbeitseinheiten aufhimmt und der oder den erntegut- 
bearbeitenden Arbeitseinheiten wenigstens ein Sauggeblase zur Abfbrderung wenigstens 
einer Teilmenge des von den Arbeitsorganen bearbeiteten Erntegutes zugeordnet ist, 
wobei das Sauggeblase mit einer in ihrer Lage veranderbare Gutleitstege aufweisenden 
Erntegutverteileinrichtung in Wirkverbindung steht, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass die Erntegutverteileinrichtung (49) in einer ersten Arbeitsstellung wenigstens einen 
ersten Erntegutstrom (32, 53) und einen zweiten Erntegutstrom (50, 53) aufhimmt und als 
gemeinsamen Erntegutstrom (53a, 53b) zur Breitablage austragt und in zumindest einer 
zweiten Arbeitsstellung wenigstens einen der von den Arbeitseinheiten (10, 15, 19) ge- 
fbrderten und in Schwadform (51) auszubringenden Erntegutstrome (50) nicht aufiiimmt 
und den wenigstens einen aufgenommenen Erntegutstrom (32, 53) versetzt zu dem 
wenigstens einen nicht aufgenommenen Erntegutstrom (50) austragt. 

12. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirtschaftlichen Emtemaschine 
herausgeforderten Erntegutstromes nach Anspruch 11, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass der wenigstens eine erste Erntegutstrom (32) im Wesentlichen durch Spreu und 
Kurzstroh gebildet wird. 

13. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirtschaftlichen Emtemaschine 
herausgeforderten Erntegutstromes nach Anspruch 11, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass der wenigstens eine zweite Erntegutstrom (50) im Wesentlichen durch Langstroh 
gebildet wird. 

14. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirtschaftlichen Emtemaschine 
herausgeforderten Erntegutstromes nach einem oder mehreren der Ansprtiche 11-13, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Versetzten des wenigstens einen aufgenommenen Erntegutstromes (32, 53) zu 
dem wenigstens einen nicht aufgenommenen Erntegutstrom (50) quer zur Fahrtrichtung 
FR in einen Bereich erfolgt, in dem sich diese wenigstens zwei Erntegutstrome (32, 53a, 
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53 b, 50) nicht beeinflussen. 

15. Verfahren zur Verteilung eines aus einer landwirtschaftlichen Erntemaschine 
herausgeforderten Erntegutstromes nach einem oder mehreren der Anspriiche 11-14, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass der wenigstens eine von der Erntegutverteileinrichtung (49) aufgenommene Ernte- 
gutstrom (32, 53) als Ernetgutstrom (53a, 53b) mit quer zur Fahrtrichtung FR weisender 
Austragrichtung (56, 57) wieder aus der Erntegutverteileinrichtung (49) austritt. 

16. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine zur Durchfiihrung des Verfahrens nach Anspruch 
11, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass das Sauggeblase (37) mit einem in seiner Stellung zum Sauggeblase (37) verander- 
baren Erntegutleitelement (41) zusammenarbeitet und zumindest zwei zueinander be- 
nachbarte Gutleitstege (58, 77, 78) der Erntegutverteileinrichtung (49) durch Anderung 
ihrer Lage zueinander ein VerschlieBen des zwischen ihnen liegenden Gutleitkanals (75) 
bewirken, wobei sich die Gutaustragrichtung (54-57) des dem sich schlieBenden Gutleit- 
kanal (75) wenigstens einen benachbarten Gutleitkanals (74) quer zur Fahrtrichtung FR 
verschiebt. 

17. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach Anspruch 16, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Gutleitelemente (58, 77, 78) in eine erste Gruppe (63) von Gutleitelementen (58, 
78) und eine zweite Gruppe (64) von Gutleitelementen (58, 77) unterteilt sind und zu- 
mindest die jeweils benachbarten Gutleitelemente (58) der ersten und zweiten Gruppe 
(63, 64) von Gutleitelementen (58) zwischen sich einen verschlieBbaren Gutleitkanal (75) 
ausbilden. 

18. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem oder mehreren der Anspriiche 16 und 
17, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass der verschlieBbare Gutleitkanal (75) mittig in der Erntegutverteileinrichtung (49) 
angeordnet ist. 
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19. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach Anspruch 18, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass dem verschlieBbaren Gutleitkanal (75) weitere zwischen wenigstens einer Eingriff- 
stellung und zumindest einer Nichteingriffsstellung verschwenkbare Gutleitstege (77, 78) 
zugeordnet sind. 


20. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem oder mehreren der Anspruche 16-19, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Erntegutverteileinrichtung (49) eine Vielzahl von Gutleitkanalen (74-76) auf- 
weist die von einer im Wesentlichen entgegen der Fahrtrichtung FR weisenden Gutaus- 
tragrichtung (54, 55) in eine quer zur Fahrtrichtung FR weisende Gutaustragrichtung (56, 
57) und umgekehrt verstellbar sind. 

21. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem oder mehreren der Anspruche 1 6-20, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Gutleitstege (58, 77, 78) gerade und/oder bogenfbrmig ausgefuhrt sind. 


22. Landwirtschaftliche Arbeitsmaschine nach einem oder mehreren der Anspruche 16-21, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Gutleitstege (58, 77, 78) von einem gemeinsamen Koppelmechanismus (66) in 
ihrer Lage veranderbar angesteuert werden. 
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Zusammenfassung 

Die Erfindung betriffl eine landwirtschaftliche Arbeitsmaschine und ein Verfahren zum 
Betreiben einer landwirtschaftlichen Arbeitsmaschine, wobei die landwirtschaftliche Ernte- 
maschine eine oder mehrere erntegutbearbeitende Arbeitseinheiten aufiiimmt und der oder 
den erntegutbearbeitenden Arbeitseinheiten wenigstens ein Sauggeblase znr Abfbrderung 
wenigstens einer Teilmenge des von den Arbeitsorganen bearbeiteten Erntegutes zugeordnet 
ist, wobei dem Sauggeblase zur Steuerung der Erntegutstrome eine mit lageveranderlichen 
Gutleitstegen versehene Emtegutverteileinrichtung und wenigstens ein Gutleitelement zuge- 
ordnet sind. 

Auf diese Weise wird erreicht, dass die die landwirtschaftliche Erntemaschine durchlaufenden 
^£ Erntegutstrome verwirbelungsfrei durch die landwirtschaftliche Erntemaschine gefordert wer- 
den und langhalmiges Stroh zur spateren Verwendung im Schwad abgelegt werden kann, 
wahrend kurzhaliniges Stroh und Spreu gesondert aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine 
herausgefbrderbar ist ohne den bereits abgelegten Erntegutschwad wieder aufeuwirbeln.. 

Figur: 1 
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